STRUCTURA CATEGORIALA
SI TRANSFORMARI DE STRUCTURI CATEGORIALE
IN SISTEME SPECULATIVE (II)

DRAGOS POPESCU

EVALUARE

In prima parte a studiului am schitat studiul transformarilor pe care le pot
suferi sistemele alcatuite din trei elemente, a caror structura a fost data in Fig. 8, 9,
10, 12, 13 si 14 (vezi Probleme de logica, vol. XXI, 2019). Studiul a culminat cu
elaborarea unui calcul (prin aceastd expresie intelegand o serie de simboluri care se
succeda potrivit unor reguli date anterior, serie avind un inceput si un sfarsit clar
precizate), prin care se pot realiza lanturi corecte de transformari. O analiza
riguroasd ar putea Tmbunatati acest calcul, pana la determinarea completa a tuturor
transformarilor; dar nu acesta a fost scopul nostru.

Am luat in considerare doar sisteme N si S omogene. In cazul unor sisteme
eterogene de trei elemente (adicd sisteme in care apar mai multe tipuri de
elemente), transformarile, mai complicate (adica: graduale, datorate modificarilor
doar a unei parti a ansamblului), necesita alte scheme, care pot fi reconstituite abia
dupa intelegerea celor omogene.

Cei patru pasi pe care i-am parcurs pana acum sunt:

1. precizarea elementelor,

2. clasificarea elementelor organizate,

3. clasificarea transformarilor pe care le suporta elementele organizate,

4. codificarea transformarilor.

CATEGORIALITATE

Investigatiile au aratat ca, de-a lungul dezvoltarii filosofiei, notiunea de
categorie a suferit numeroase si profunde fluctuatii. Cum demersul acesta nu este
istorico-filosofic sau hermeneutic, nu ne vom raporta la niciuna dintre doctrinele
cunoscute ori prezumate a fi cunoscute asupra categoriilor. Ne vom raporta strict la
tipurile de sisteme pe care le-am prezentat mai sus (N si S), precum si la
specificatiile acestora (Na, Nb, respectiv: Sa, Sb, Sc¢, Sd). Pornind de la aceste
tipuri, vom stabili corespondente cu unele doctrine traditionale; nu Insa invers.

,Categoria”, 1n acest studiu, o intelegem ca pe o proprietate, un atribut sau o
caracteristicd ce revine unuia sau mai multor sisteme din cele sase (termenul ,,sistem”
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trebuie inteles prin raportare la tipurile pe care le-am prezentat). Proprietatea / atributul
/ caracteristica are cu elementele fiecarui sistem considerat de noi un raport stabilit prin
conventie: prezenta elementului pe planul elementar echivaleazd cu prezenta
proprietatii / atributului / caracteristicii pe planul proprietatilor / atributelor /
caracteristicilor. Reciproc, absenta elementului (in planul propriu) echivaleaza cu
absenta proprietatilor / atributelor / caracteristicilor sale (in planul proprietatilor).

,,Categoria” va fi identificatd prin analiza raporturilor dintre cele trei elemente
ale fiecarui sistem. Rezultatul analizei se formuleaza sub forma unui ,,enunt”, care este
o descriere (determinare) a sistemului.

,»Enuntul” este format din doud parti, separate de semnul ,,=". Partea din
stdnga este determinatul, si poate fi unul dintre sistemele N si S (precum si oricare
altul ar mai putea aparea), cu tipurile fiecaruia. Partea din dreapta, determinatorul,
este un cuvant, care poate desemna in limbajul natural pe N, S etc.

Intelesul cuvantului este dat de analiza raporturilor dintre elementele
sistemului, nu este intelesul uzual al cuvantului din limbajul natural. Asadar, in
fiecare ,,enunt” categoria ocupa pozitia de determinator al sistemului.

Pentru claritate, vom scrie acest determinator (in formula de mai jos in
acolade, notat cu X) cu majuscule:

N = {X].

Toate acele caracteristici ale sistemelor care sunt fixate prin reguli nu vor fi
considerate categorii.

Astfel, omogenitatea, desi este o caracteristica a tuturor sistemelor, nu va fi
considerata o categorie.
De asemenea, tri-elementaritatea (trasatura conventionald prin care toate sistemele
sunt alcatuite din trei elemente) nu va fi considerata categorie.

CATEGORIALITATE N

Sistemele de tip N sunt, cum am vazut, fie liniare, fie circulare.

Ele se pot figura si fara sd mai facem apel la reprezentarea elementelor din
care se compun (a se vedea Fig. 8 si Fig. 9).

Nota: Sagetile din Fig. 15 nu reprezintd componente ale sistemelor de tip N,
ci doar indicatii, exterioare sistemului Insusi, cu privire la raporturi dintre
elementele sistemului. Indicatiile nu privesc sistemul insusi, ci abordarea lui de
catre noi si, prin intermediul ei, proprietati ale sistemului. Deci sagetile nu
reprezintd absolut nimic din punct de vedere al N.

Liniaritatea si circularitatea se pun 1n evidenta astfel:

e S—

— — —> s W

Fig. 15

unde, desigur, in partea stdnga avem reprezentat sistemul liniar impreund cu
migcarea prin care se constatd liniaritatea sa (cele trei sageti de sub fiecare linie),
iar in dreapta sistemul circular, cu miscarea corespunzatoare.
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Aceastd migcare (translatie), prin care se recunoaste diferenta dintre Na si
Nb, este o proprietate fundamentald a Iui N. Reamintim cd, din perspectiva S,
diferenta dintre cele doua tipuri N era nerelevanta.

Strict in context N, liniaritatea si circularitatea reprezintd proprietati deosebit de
relevante ale sistemelor respective. Miscarea prin care este recunoscutd deosebirea dintre
sistemul liniar si sistemul circular este o miscare finita in cazul liniar, adicd o miscare care
se incheie dupa parcurgerea ultimului element al sistemului liniar (deoarece, dupa
parcurgerea acestui element, nu se poate trece la un altul cu ajutorul unei componente
precum cea reprezentata de Fig. 7), si o miscare ne-finita in cazul circular (deoarece, dupa
parcurgerea ultimului element al sistemului, se poate trece iardsi la primul prin intermediul
unei componente de tipul celei reprezentate in Fig. 7).

O alta proprietate fundamentala este data de sensul sagetilor. Ea orienteaza
miscarea; aceasta este valabil in ambele tipuri ale lui N.

Caracterul fundamental al proprietdtii reiese tocmai din anterioritatea lui in raport cu
reprezentarea elementelor — ceea ce inseamna ca nu depinde de reprezentarea lor. Cu alte
cuvinte: Tnainte de a ne putea reprezenta un sistem N, trebuie si avem in vedere
proprietatea care permite structurarea lor ca Na si Nb.

Se poate ardta cu usurinta ca, in Fig. 15, suportul celor doua ilustrari este
spatiul bidimensional (planul).

In cazul in care sistemul N ar fi avut elemente suficiente, suportul ar fi putut
fi tridimensional (este, intre altele, motivul pentru care am restrans la trei numarul
elementelor de tip N si S, urmarind un caz mai simplu de analizat).

Numim proprietatea aceasta: SPATIALITATE.

Numim proprietatea de a descrie miscarea prin intermediul (cu ajutorul)
sagetilor: ORIENTARE (sau, sinonim: DIRECTIE). In Na se distinge o directie
(ceea ce este echivalent cu a spune ci, in cazul lui Na SPATIALITATEA se
reduce, pur si simplu la LINEARITATE, caz limitd al planului), in Nb se disting
trei directii.

SPATIALITATE si ORIENTARE (DIRECTIE) se completeaza cu o a treia
proprietate: CONTINUITATE. Supra, in Fig. 7, am figurat deja aceasta proprietate
a sistemelor N; este proprietatea prin care elementele se gasesc in contact, chiar
dacd acesta nu este obligatoriu direct. Ideea de contact inseamna cd parcurgerea
elementelor in oricare directie se face fara salturi, adicd nu se poate trece peste un
element invecinat fard a-l enumera (aceastd proprietate opreste parcurgerea
sistemului Na dupa ce am ajuns la al treilea element).

In functie de SPATIALITATE, ORIENTARE si CONTINUITATE,
parcurgerea unui sistem N format din trei elemente A, B, C poate produce
enumerdri, care nu sunt altceva decat reconstituiri ale sistemului (vezi supra).
Sistemele de tip N nu se pot reconstitui decat prin parcurgerea elementelor unul
cate unul, din exteriorul sistemului, adicd dinafara SPATIALITATIIL

N ={SPATIALITATE, ORIENTARE, CONTINUITATE}

Cele trei proprietati, caracteristici sau categorii din acolade definesc
sistemele de tip N. Pentru a-I descrie pe N putem enumera toate cele trei categorii
ale lui N sau numai o parte a lor.
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In cazul in care N se considerd printr-o parte a categoriilor sale, vide infia
sectiunea: Dispozitiv categorial.

Cu ajutorul proprietatilor, caracteristicilor sau categoriilor din acolade putem
intelege mai bine deosebirea dintre reprezentarea din Fig. 2 si cea din Fig. 3.
Cele trei elemente din Fig. 2 nu sunt un sistem N deoarece — desi regdsim in cazul
lor SPATIALITATEA, eventual ORIENTAREA — nu regdsim cu certitudine
CONTINUITATEA.

CATEGORIALITATE S

Sistemele de tip S se caracterizeaza in primul rand prin faptul ca au structura
complexa. In cazul sistemelor N intdlneam doar elementul reprezentat sub forma de
romb (si, strict auxiliar, componenta din Fig. 7). In sistemele S avem trei
componente: rombul, patratul si sageata. Nici una dintre componente nu poate fi
scoasd din analiza, deoarece este o parte a elementului.

Nici un tip dintre componentele elementare nu are valoare independent de
altele. Nu avem elemente alcatuite doar din romb, din patrat sau din sigeatd. De
asemenea, rombul, patratul si sigeata sunt combinate cu componente diferite, nu
alcétuiesc combinatii repetitive romb-romb, patrat-patrat. Doar sageata apare de
douad ori (vezi Fig. 11; dar, din punct de vedere N, cu ORIENTARE diferita).

Structura aceasta permite o reconstruire sistemelor pornind de la componente
date, adica regasirea componentelor absente pe baza celor prezente.

Operational, reconstituirea are loc printr-o translatie (miscare) ce parcurge
descrierile — nu elementele, precum in cazul N — si al cérei rezultat este
succesiunea de elemente reconstituite.

In cazul Sa, dacd este dat A’, B’, C’, putem sa reconstituim intreg sistemul
ABC.

Noti. Impreuni cu descrierile corespunzitoare, sistemul Sa este, de fapt, A A’B
B’CC’. Am vorbit despre ABC din comoditate. La celelalte tipuri, scrierea devine mult mai
complicata (vezi infra Sb, Sc, Sd).

Absenta unei descrieri antreneaza absenta elementului corespunzitor
descrierii. In absenta A’, vom avea BC; in absenta C’, vom avea AB.

Absenta lui B’ este problematica, deoarece trebuie Indeplinita o conditie de
tip N, adica trebuie precizat daca sistemul care se reconstituie este Na sau Nb. In
caz ca avem Na, reconstituirea nu se poate efectua (vezi Fig. 16).

A c
A' c
Fig. 16

190



In Fig. 16 nu mai avem, de fapt, un sistem, ci doar elemente de tip S disparate.
Notatiile A, A’, C, C* ale componentelor elementare pierzandu-si semnificatia, ca
urmare a disparitiei lui B si B’. Daca sistemul din care a disparut B era de tip Nb,
translatia de la C la A rdmanea posibila.

Mai in detaliu explicind ideea reconstituirii: ea presupune o succesiune, in care
realizarea fiecarei reconstituiri se constituie ca un moment al succesiunii. Sunt trei momente (pe
care le notdm reunind descrierea si componenta descrisd): A’A, B’B si C’C, fiecare exprimand
realizarea unei operatii de reconstituire pornind de la descriere. Trecerile de la un moment la
altul: A’A —B’B,B'B— C’C, C’'C— A’A.

In cazul in care Sa se reconstituie de la un Na, orice translatie intre A’A si C’C este
imposibild, nu avem de-a face cu un sistem; insd, daca Sa se reconstituie pe baza unui
sistem Nb, este posibil C’C — A’A si avem un sistem, chiar daca doar din doua elemente.

In cazul Sb, daca este dat A’, B’, C’, putem sa reconstituim intreg sistemul si
daca este dat A, B, C, putem sa reconstituim intreg sistemul. Absenta unei descrieri
antreneaza absenta elementului corespunzator si reciproc.

Noti. Notand complet sistemul Sb, am avea: AA’ A’ABB’ B’ BCC’ C’ C.

Absenta lui B si respectiv B’ sunt problematice, deoarece trebuie indeplinita
o conditie de tip N, adica trebuie precizat daca sistemul care se reconstituie este Na
sau Nb. In caz ca este Na, reconstituirea nu se poate efectua.

In cazul Sc, A si A’, B si B, C si C’ sunt date impreund. In consecinta,
elementul si descrierea se manifesta solidar. Solidaritatea element/descriere a tipului
Sc, raportatd la tipurile Sa si Sb, evidentiazd o caracteristicd a elementelor de tip S:
faptul ca, in plus fatd de SPATIALITATE, la ele apare o determinare suplimentara:
SPATIALITATEA este interioard si exterioard. Sa si Sb au numai exterioritate, dar
Sc (si, anticipam, Sd) au EXTERIORITATE si INTERIORITATE.

Nota. Notdnd complet sistemul Se si tindnd cont cd elementul si descrierea sunt
solidare, avem: (AA’)(BB’)(CC”).

Ceea ce se intelege prin EXTERIORITATE poate fi explicat cu ajutorul
LINEARITATII si ORIENTARII (categorii ale sistemelor N): este miscarea de
translatie de la un element la altul, fara ca vreun element sa se repete In cadrul miscarii.

In schimb, prin INTERIORITATE, o proprietate pe care o au sistemele Se si
Sd (si pe care celelalte tipuri de sistem S o anticipeazd), elementele sistemelor care
au aceastd proprietate se autoraporteaza.

Autoraportarea poate fi definitd ca un nou tip de translatie (valabila numai pentru Sc
si Sd), la care nu avem ca reper elementele N (romburile), ci descrierile lor (patratele). Nu
pot exista translatii de un tip decat corelat cu translatiile corespunzatoare ale celuilalt tip.

in cazul Sd, A, B, C detin, fiecare, descrierea sistemului ABC, astfel Tncat
fiecare element reconstituie invariabil sistemul ABC prin intermediul A’B’C’.
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Oricare dintre elementele A, B, C este absent, ABC se reconstituie integral pornind
de la oricare element prezent.

Nota. Sd se noteazi: (AA’B’C’)(BB’C’A’)(CC’B’A’).

Comuna celor patru tipuri S este proprietatea, caracteristica sau atributul de a
permite o reconstituire partiala sau integrala a sistemului pornind de la o parte a lui
(descrierea).

Descrierea este un indiciu a ceea ce descrie. in absenta sistemului sau unei
parti a lui, indiciul este o formd de persistentd a sistemului. Descrierea, prin
pozitionarea ei in exteriorul sau interiorul elementului de tip S, produce sau nu
produce o scindare a categoriei SPATIALITATE.

ORIENTAREA si CONTINUITATEA sunt, la randul lor, modificate de
manifestarea solidara a elementului si descrierii (Se si Sd).

Poate fi numitd REPLICARE aceasta trasaturd prin care ceva se exprima in
altceva in cadrul sistemului nostru.

REPLICAREA se reduce, din punct de vedere N, la SPATIALITATE. Daca
vom considera N ca o conditie, atunci SPATIALITATEA capata o structura aparte:
SPATIALITATE (exterioritate) \ SPATIALITATE (interioritate), care poate fi
notata, prescurtat:

S = {N\REPLICARE!.

Formula de mai sus vrea sa spuna ca sistemele de tip S sunt definite de
categoria REPLICARE, cu conditia acceptarii categorialitatii de tip N.

CATEGORIALITATE TRANSFORMATIONALA (T)

Pe langa sistemele de tip N si S, am dezvoltat supra un sistem de notatie a
transformarilor suferite de acestea, pe care-l notam in continuare cu litera T.

Existenta unor reguli de functionare a sistemului T nu este o proprietate
fundamentala a acestuia. Regulile nu preced functionarea sistemului, ci sunt doar
garantia ca acesta nu se blocheaza, odata ce a fost pornit.

Regulile depind in general de conditii impuse lui T prin organizarea
sistemelor N si S. Unele, precum ii. si iii., sunt doar conventii menite sa usureze
manipularea semnelor utilizate.

Spre deosebire de N si S (care se autoreprezintd, adica: prezinta proprietatea
ca intre element si reprezentarea lui existd o identitate totald sau partiald), tipul T
utilizeazd semne care indicd modificari In N si S, dar care nu sunt deloc
componente ale N si S.

O proprietate fundamentala a lui T este SECVENTIALITATEA. Aceasta
este reprezentata de cele doua tabele de mai sus (vezi sectiunea Codificare) si are
semnificatia urmatoare: miscarea (translatia) se petrece in sistemul T potrivit unui
numar finit de dublete de caractere (secvente). Notiunea de translatie capatd in T
un sens specific (in N, ne reamintim, translatia avea loc intre elemente de acelasi
tip ale sistemului — v. Fig. 15; in S translatia se intelege in functie de
INTERIORITATE si EXTERIORITATE).
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Cea de-a doua proprietate a lui T este CONECTIVITATEA. Ea constituie
baza alcatuirii de lanturi si arbori 1n sistemul T.

BIUNIVOCITATEA, a treia proprietate a sistemului T, exprima faptul ca
fiecare parte a acestuia (caracter, secventd, lant, arbore) corespunde unei stari bine
delimitate a N sau S (adicd: exprimabild intr-un numar exact de componente).
Numarul care corespunde lui T si cel care corespunde starii bine delimitate a N sau
S sunt intotdeauna egale.

Caracterul (vezi supra, sectiunea Codificare) desemneaza o transformare in
N sau S.
dintre doud transformari.

Lantul si arborele (vezi supra, sectiunea Codificare) desemneaza una sau
mai multe multimi de transformari.

Astfel, oricarui eveniment T i se pot indica in S si/sau In N corespondente
precise.

Fata de REPLICARE, -categoriile specific T (SECVENTIALITATE,
CONECTIVITATE, BIUNIVOCITATE) au o structurd aparte, desi dublu
conditionatd (semnalatd mai jos: \\).

T={N\S\W\SECVENTIALITATE, CONECTIVITATE, BIUNIVOCITATE}

Sistemul T nu depinde direct de sistemele N si S. Dependenta lui fatd de ele
se deosebeste de dependenta lui S fatd de N. Nu putem avea sisteme S in cazul 1n
care elementul de tip N lipseste. Patratele si sagetile sistemului S nu exista
independent de romburi.

Absenta partiala sau totald a acestor sisteme (N si S) nu impiedica, cu
anumite exceptii, functionarea lui T.

Daca prin ,,modificare” intelegem eliminarea unuia sau mai multor tipuri de
N sau S, categoriile (proprietatile) sistemului T depind de modificarile suportate de
NsiS.

REALITATE CATEGORIALA
N\ASWT, adica:
T SECVENTIALITATE CONECTIVITATE BIUNIVOCITATE
S REPLICARE
N SPATIALITATE ORIENTARE CONTINUITATE
Structura categoriald de mai sus evidentiaza trei nivele: N, S, T (in ordinea

enumerarii). Aceasta este REALITATEA — cele trei sisteme construite de noi
vazute ca intreg pe baza categoriilor care le corespund.
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STRUCTURI CATEGORIALE

STRUCTURI CATEGORIALE ARISTOTELICE

Categoriile aristotelice au fost intelese dintotdeauna drept ,categorii de
lucruri”. In modelul construit de noi, categorialitatea N apare ca un tip de
categorialitate asemanator celui aristotelic. ,,Elementului” figurat ca un romb (Fig. 1)
i-ar putea reveni fara probleme Intelesul lui &v, Gvtoc.

Sa rememoram lista categoriilor aristotelice: ovoia, Tocdv, TOLOV, TPAG 11,
oD, mote, kelobat, Eyelv, molelv, Tdoyelv.

O comparare sumara cu categoriile de tip N ne dezvaluie similaritatea dintre
lista aristotelicd si cea a categorialitatii N.

Pentru ovoia, categorialitatea N are rezervat aspectul elementelor (cf. Fig. 1,
Fig. 2, Fig. 3). Categoria aristotelica a substantei [prime] era menitd sa circumscrie
individualul, adicd ceea ce poartd toate proprietitile. Cum ne reamintim, este
definita de Aristotel intr-o manierd negativa: nu se spune despre nici un subiect si
nu este intr-un subiect. La nivelul categorialitatii N, substantei [prime] 1i
corespunde ceea ce este reprezentat in Fig. 1.

Categoria SPATIALITATII, asa cum am indicat-o ca fiind specificd pentru
N, 1i revine in primul rand substantei aristotelice (oVoia) si, secundar, categoriei
aristotelice denumite mod.

Pentru celelalte categorii, in special pentru mocdv (cantitatea), moidv
(calitatea), mpdg T (relatia), corespondentele in N pot fi indicate.

STRUCTURI CATEGORIALE TRANSCENDENTALE

Categoriile transcendentale sau conceptele pure sunt categorii ale cunoasterii.

,Cunoasterea” se poate intelege ca relatia (raportarea) dintre element si
descrierea sa (Fig. 4, Fig. 5, Fig. 11).

Categorialitatea S este de tip transcendental. Referinta imediatd a
categorialitatii transcendentale este Kant. Fig. 4 si Fig. 5 exprima categorialitatea
transcendentald kantiand. Traditia filosoficd deschisd de Kant a dezvoltat sensul
transcendental al categorialitatii.

Schelling, prin categoriile fizicii, despre care trateazd in dezvoltarea
Sistemului  idealismului transcendental (intitulatd Allgemeine Dedukion des
dynamischen Prozesses oder der Kategorien der Physik, in: Zeitschrift fiir
spekulative Physik, Band 1, Heft 1), intelege magnetismul, electricitatea si procesul
chimic. Cu ajutorul acestora se realizeazd comstructia materiei care, potrivit
idealistului german, este sarcina stiintei naturii. ,,Constructia materiei” nu este,
desigur, materie, ci replicarea, pe plan conceptual, a ceea ce se afla dincolo
(exterior fatd) de acel plan. Raportul celor doua planuri este evidentiat de Fig. 11.

STRUCTURI CATEGORIALE TRANSFORMATIONALE

Ceea ce noi am numit ,,categorii transformationale” vizeaza modificari ale
structurilor anterioare (categorii de lucruri, respectiv concepte pure). Ceea ce
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descriu categoriile de acest tip nu sunt elemente ale unui sistem propriu (vezi
supra, sectiunea Categorialitate transformationala (T)).

DISPOZITIV CATEGORIAL

S& revenim acum la structura categoriala de mai sus, REALITATEA
sistemelor N, S si T.

Categoriile SPATIALITATE, REPLICARE, SECVENTIALITATE (ca sa
numim trei categorii, cate una din fiecare sistem) fac parte din sisteme categoriale
distincte, asa cum reiese din intreaga dezvoltare de mai sus.

Cele trei sisteme categoriale se ierarhizeazd, in sensul ca: N \ S W T
reprezintd o structurd categoriald in care fiecare sistem categorial respectd pozitia
sistemului pe care-1 descrie. Cu alte cuvinte, introducerea categoriilor N, S, T are
lor numai in succesiunea introducerii sistemelor pe care le descriu.

Numim ,dispozitiv categorial” asocierea de categorii care apartin unor
sisteme categoriale diferite.

Dispozitivul categorial este o schemad, in care ordinea sistemelor N, S, T se
conserva:

T SECVENTIALIT@VITATE BIUNIVOCITATE
S REPLICARE
N SPATIALITATE ORIENTARE  CONTINUITATE

Urmatoarele scheme, detasate din schema de mai sus, sunt dispozitive categoriale:
SPATIALITATE — REPLICARE — SECVENTIALITATE

ORIENTARE — REPLICARE — CONECTIVITATE

CONTINUITATE — REPLICARE — BIUNIVOCITATE

Sagetile dintre categoriile de tip N, S, T nu indica transformarea categoriilor
respective unele in altele, ci faptul ca dispozitivele categoriale au o structura care
reproduce pe plan categorial structura sistemelor N, S si T. Bundoara, in timp ce

ORIENTARE — REPLICARE — CONECTIVITATE

este un dispozitiv categorial,

ORIENTARE — CONECTIVITATE — REPLICARE nu este dispozitiv categorial,
cum nu este, de altfel, nici un fel de altd combinatie a celor trei categorii.
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